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Einleitung

Die Ein-Achs Positioniersteuerung der Serie PS511 ist eine
steckerfertige Positioniereinheit fir einfache Verstellungen mit bis zu
3 Geschwindigkeiten.

Durch die zur Verfigung stehenden Optionen, kann sie dem
jeweiligen Anwendungsfall optimal angepasst werden.

In der Ausfihrung mit Programmspeicher kénnen bis zu 99
Programme und 3000 Datenséatze, bestehend aus Sollwert,
Stuckzahl und Hilfsfunktionen , gespeichert werden.

Die sehr hellen, 14 mm hohen 7-Segmentanzeigen sind auch auf eine
groRRere Entfernung gut ablesbar.

Dem Benutzer stehen 20 Eingéange und 12 Ausgénge fur die
verschiedensten Funktionen zur Verfligung.
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2.1

Sicherheit

Diese Betriebsanleitung enthélt Anweisungen, welche den sicheren
und ordnungsgemafRen Einbau und Betrieb ermdglichen sollen.
Sollten dabei Schwierigkeiten auftreten, die nicht mit Hilfe der
Betriebsanleitung geltst werden kénnen, sind weitere Informationen
beim Maschinenhersteller oder Lieferanten zu erfragen.

Die Firma hejm GmbH haftet nicht fir eventuelle Personen- oder
Sachschaden, die durch unsachgeméRe Inbetriebnahme, falsche
Bedienung, Missverstandnisse oder Fehler innerhalb dieser
Beschreibung oder an der Steuerung auftreten.

Die Firma hejm GmbH behélt sich das Recht vor, ohne vorherige
Ankiindigung, technische Anderungen am Geréat oder an der
Bedienungsanleitung vornehmen zu durfen. Daher kdnnen
Abweichungen in der Ubereinstimmung zwischen Gerat und
Geratebeschreibung nicht ausgeschlossen werden.

Auf Gefahrenhinweise ist in dieser Bedienungsanleitung besonders
zu achten.

Diese Geratebeschreibung ist vor der ersten Inbetriebnahme
sorgféltig durchzulesen.

Der Gebrauch der Betriebsanleitung und die Inbetriebnahme des
Gerates setzt eine entsprechende Qualifikation des Benutzers
voraus.

Qualifiziertes Personal

Inbetriebnahme, Einbau und Betrieb sind nur von entsprechend
qualifiziertem Personal durchzufihren. Das Personal muss uber eine
Qualifikation verfiigen, das seiner Funktion und Tatigkeit entspricht,
wie z. B.:

e Unterweisung und Verpflchtung zur Einhaltung aller
einsatzbedingten, regionalen und innerbetrieblichen
Vorschriften und Erfordernissen.

e Ausbildung geméss den Standards der Sicherheitstechnik in
Gebrauch und Pflege angemessener Sicherheits- und
Arbeitsschutzeinrichtungen.

e  Schulungen in Erster Hilfe usw.
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2.2

2.3

Bestimmungsgemale Verwendung

Das Gerét ist ausschlie3lich fir den Gebrauch an Industriemaschinen
entwickelt worden.

Jeder dartiber gehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgeman.
Fur daraus resultierende Schaden haftet der Hersteller nicht. Das
Risiko tragt allein der Benutzer.

Sicherheitshinweise

In der Geréatebeschreibung werden folgende Symbole fir
Gefahrdungen und besonders wichtige Hinweise benutzt:

Das Symbol Gefahr warnt vor Fehlern und Gefahren bei der
Inbetriebnahme und Bedienung der Steuerung. Dieser Warnhinweis
bedeutet eine unmittelbar drohende Gefahr fir die Gesundheit von
Personen und beinhaltet besondere Angaben und Hinweise sowie
Gebote und Verbote zur Verhitung von Personen- oder
Sachschaden.

Das Symbol Achtung bedeutet eine mdglicherweise geféhrliche
Situation und beinhaltet besondere Angaben und Hinweise sowie
Gebote und Verbote zur Verletzung- und Schadensverhitung.

Das Symbol Hinweis kennzeichnet wichtige und nutzliche
Informationen und gibt Anwendungstipps.

Sicherheitsvorkehrungen

Das Gerat kann an 24V DC, oder AC Spannungsversorgung
betrieben werden. Das Gerat muss nach den jeweils geltenden
Bestimmungen abgesichert werden.

Das Gerét darf nicht gedffnet, und es durfen keine Schrauben aus
dem Gehause entfernt werden!

Wenn das Gerat auf einer Metallplatte befestigt wird, sollte diese
geerdet werden.
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2.5

Garantie und Lieferbedingungen

Es gelten ausschliellich die allgemeinen Lieferbedingungen fir
Erzeugnisse und Leistungen der Elektroindustrie.

Auf dieses Produkt gewéhrt die Firma hejm 2 Jahre Garantie nach
Auslieferung gemaf den allgemeinen Geschéaftsbedingungen.
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3. Technische Daten

144 mm

v

A

144 mm

v

A

80 mm

Abb.1 Abmessungen (Abbildung verkleinert)
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Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Anzeige

Eingangssignale

Messsystem

Ausgangssignale

Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Luftfeuchtigkeit

115V, bzw. 230V AC * 10 %, bzw.
24V AC/DC £ 10 %

Max.300 mA ohne Messsysteme und
sonstige Verbraucher.

3 x 8 dekadische LED Anzeige
Ziffernhéhe 14 mm

20 Eingénge

0-5V aktiv low
10-30V aktiv high

Inkrementales Messsystem mit
Spuren A, B, Z bzw. invertierte und

5V DC, bzw. 24V DC
Spannungsversorgung

(SSI auf Anfrage)

6 potentialfreie Schliel3er
6 potentialfreie Wechsler
(max. 230V AC, 2A)
0-40°C

-20-+ 65 °C

Max. 90 %, nicht betauend

Einbaulage Beliebig
Schutzart Frontseitig IP 42
Abmessungen 144 x 144x 80 mm3 (B x H x T)
Einbautiefe mit Stecker
10 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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Inbetriebnahme

Die meisten Geréateschaden treten durch fehlerhafte Verkabelung
und falsche Parameterwerte auf. Daher ist die Inbetriebnahme nur
von geschultem und sachkundigen Personal durchzufiihren.

Einbau

Das Gerat wird in einen Fronttafelausschnitt 138 x 138 mm
untergebracht und mit Hilfe der Befestigungslaschen fixiert.

Anschluss
Das Gerét kann, je nach Ausfiihrung, mit verschiedenen
Versorgungs- Spannungen betrieben werden.

Um Personenschaden zu vermeiden, sind deshalb die jeweiligen
Bestimmungen zum Beriihrungsschutz zu beachten.

Elektrische Leitungen sind nach den jeweiligen Landesvorschriften zu
verlegen (z. B. VDE). Mess-, Signal- und Netzleitungen sind getrennt
voreinander zu verlegen.

Der Schirm sollte an der Geréateseite und nur in Ausnahmeféllen an
beiden Seiten geerdet werden. Sollten trotzdem Stérungen auftreten,
so kann der Schirm an beiden Seiten mit GND verbunden werden. Es
ist darauf zu achten, dass keine Masseschleifen entstehen.
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Abb.2 Anschlussplan

Stecker und Pinbelegung

CON6 Spannungsversorgung (24V AC)

Pin 1 L, max. 500mA (Typenschild beachten!)

Pin 4 N, max. 500mA (Typenschild beachten!)

@ Klemmleiste 5 polig
L -
ks Pin 2 Nc, nicht belegt
© Pin 3 Nc, nicht belegt
IN
PE “]  Pins  PE, Erde
©)
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CON6 Spannungsversorgung (24V DC)

@ Klemmleiste 5 polig
24V=——— F| Ppin1  +24V, max. 500mA (Typenschild
N beachten!)
0 Pin2 N, nicht belegt
GND » Pin3 N, nicht belegt
PE @ Pin4  GND,OV
@ Pin 5 PE, Erde

Messsystem nur laut Typenschild auf dem Gerat anschliel3en!

Die Jumper J1 und J2 sind vor Anschluss des Messsystems auf
die jeweilige Versorgung einzustellen!

CON4 Messsystemeingang
Schraubklemme 10 polig

Pin 1 GND, oV
Pin 2 + 24V Ausgang max. 150 mA, wenn Jumper J1 links
mit
24V verbunden wird. (siehe Abb. 2)
+ 5V Ausgang max. 150 mA, wenn Jumper J1 rechts
mit
5V verbunden wird. (siehe Abb. 2)
Pin 3 Spur A
Pin 4 Spur A/
Pin 5 Spur B
Pin 6 Spur B/
Pin 7 Spur Z
Pin 8 Spur 2/
Pin 9 Schirm
Pin 10 Nicht belegt

13 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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CON1

Pinl
Pin 2
Pin 3
Pin 4
Pin 5

Pin 6

Pin 7

Pin 8

Pin 9

Pin 10

CON2

Pinl
Pin 2
Pin 3

Pin 4

Pin 5
Pin 6
Pin 7
Pin 8

Schalteingange 1
Schraubklemme 10 polig

GND

+ 24V Ausgang max. 50 mA

Start

Stop

Not Aus — Kette, Steuerung stoppt und Estop wird im
Display angezeigt.

Stlickzahleingang und Startverriegelung
Referenznocke

Heben, Senken nur wenn Betriebsmode ,Rollenbahn”
aktiviert wurde

Vor, Rick nur wenn Betriebsmode ,Rollenbahn®
aktiviert wurde

Endschalter Min. (Positionierung gegen minimale
Endlage)

Endschalter Max. (Positionierung gegen maximale
Endlage)

Schalteingange 2
Schraubklemme 8 polig
GND

+ 24V Ausgang max. 50 mA

Materialstop stoppt Positionierung , wenn Endschalter
belegt

Sicherheitsschalter stoppt Positionierung , wenn
Schalter belegt

Externe Satzvorwahl BCD Wert 10 *

Externe Satzvorwahl BCD Wert 20 *

Externe Satzvorwahl BCD Wert 40 *

Externe Satzvorwahl BCD Wert 80 *

* Die externe Satzvorwahl wird tiber Parameter P65 in der

Parameterebene All aktiviert.
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CON3

Pinl
Pin 2
Pin 3
Pin 4
Pin 5
Pin 6
Pin 7
Pin 8

Schalteingange 3
Schraubklemme 8 polig

GND

+ 24V Ausgang max. 50 mA
Positionierung Freigabe (siehe P49, All)
Reset/Set (siehe P47, All)

Externe Satzvorwahl BCD Wert 1 *
Externe Satzvorwahl BCD Wert 2 *
Externe Satzvorwahl BCD Wert 4 *
Externe Satzvorwahl BCD Wert 8 *

* Die externe Satzvorwah! wird Uber Parameter P65 in der

Parameterebene All aktiviert.

CON7

Pin 1

Pin 2
Pin 3

Pin 4
Pin 5

Analogausgang (Option)
Schraubklemme 5 polig

Analogausgang 1 +/- 10V, 12 Bit

(Die minimale und maximale Ausgangsspannung kann
Uber den gesamten Bereich digital eingestellt werden)
0V, GNDA

Analogausgang 2 +/- 10V, 12 Bit

(Die minimale und maximale Ausgangsspannung kann
Uber den gesamten Bereich digital eingestellt werden)
0V, GNDA

Schirm

15 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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CON10 Schaltausgange 1

Schraubklemme 10 polig

Pin 1 Ruckwarts positionieren SchlieRer (Relais 4)
Pin 2 Positionieren Gemeinsame (Relais 4)

Pin 3 Riickwarts positionieren Offner (Relais 4)

Pin 4 Kriech-Geschwindigkeit Schlieer (Relais 3)

Pin 5 Kriech-Geschwindigkeit Gemeinsame (Relais 3)

Pin 6 Kriech-Geschwindigkeit Offner (Relais 3)

Pin 7 Schleich-Geschwindigkeit SchlieRer (Relais 2)

Pin 8 Schleich-Geschwindigkeit Gemeinsame (Relais 2)
Pin 9 Eil-Geschwindigkeit SchlieRer (Relais 1)Rickwarts
Pin 10 Eil-Geschwindigkeit Gemeinsame (Relais 1)
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CON11

Pin 1

Pin 2

Pin 3

Pin 4

Pin 5

Pin 6

Pin 7
Pin 8
Pin 9
Pin 10

Schaltausgange 2

Schraubklemme 10 polig

Hilfsfunktion 2, bzw. Senken Schliel3er (Relais 8)

(Funktion Senken nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 2, bzw. Senken Gemeinsame (Relais 8)

(Funktion Senken nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 2, bzw. Senken Offner (Relais 8)

(Funktion Senken nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 1, bzw. Heben SchlieRer (Relais 7)

(Funktion Heben nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 1, bzw. Heben Gemeinsame (Relais 7)

(Funktion Heben nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 1, bzw. Heben Offner (Relais 7)

(Funktion Heben nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Position erreicht SchlieRer (Relais 6)
Position erreicht Gemeinsame (Relais 6)
Bremse Schlie3er (Relais 5)

Bremse Gemeinsame (Relais 5)

17 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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CON12

Pin 1
Pin 2
Pin 3
Pin 4

Pin 5

Pin 6

Pin 7

Pin 8

Pin 9
Pin 10

Schaltausgange 3

Schraubklemme 10 polig

Programm Ende Schliel3er (Relais 12)

Programm Ende Gemeinsame (Relais 12)
Programm Ende Offner (Relais 12)

Hilfsfunktion 4, bzw. Ruckzug, Schlieer (Relais 11)

(Funktion Riuckzug nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 4, bzw. Rickzug, Gemeinsame (Relais
11)

(Funktion Rickzug nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 4, bzw. Riickzug, Offner (Relais 11)

(Funktion Ruckzug nur aktiv, wenn der Betriebsmode
Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 3, bzw. Rickzug l6schen, Schliel3er
(Relais 10)

(Funktion Ruckzug léschen nur aktiv, wenn der
Betriebsmode Rollenbahn aktiv ist)

Hilfsfunktion 3, bzw. Rlckzug l6schen, Gemeinsame
(Relais 10)

(Funktion Rickzug 16schen nur aktiv, wenn der
Betriebsmode Rollenbahn aktiv ist)

Stlickzahl erreicht SchlieRRer (Relais 9)

Stickzahl erreicht Gemeinsame (Relais 9)

18 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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CON13 RS232
9 polig Sub-D Buchse

Pin 1 Reserviert, nicht belegen!
Pin 2 RxD
Pin 3 TxD
Pin 4 Reserviert, nicht belegen!
Pin 5 GND
Pin 6 Reserviert, nicht belegen!
Pin 7 Reserviert, nicht belegen!
Pin 8 Reserviert, nicht belegen!
Pin 9 Reserviert, nicht belegen!
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4.3

431

Tastatur und Frontblende

Abs/Inc

Step Prog Quantity

7 E
.<>4 5|6

Fé)dit Pun

Ref Abs/Inc +/' C 0 E

Abb. 3 Frontblende

Anzeigen

Die obere Anzeige dient zur Anzeige des Istwertes, sowie der
Anzeige des Parameterwertes in den Parameterebenen.

Die mittlere Anzeige zeigt den Sollwert sowie die Parameternummer
in der Parametereingabe.

Die unteren Fenster dienen zur Anzeige von Stickzahl,
Positioniermode, Programm-, sowie Datensatznummer.

20 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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4.3.2

. Die Taste

. Die Taste

. Die Taste

. Die Taste

. Die Tasten

Tastenfunktion

1. Taste 0 — 9 Numerische Tasten zur Dateneingabe.

. Die Taste dient zum Offnen der Parameterebene, zur

Bestatigung eines Eingabewertes in der Funktionsebene und bei
der Eingabe von Programmen.

AuRRerhalb der Parameterebene sowie von Programm Edit, kann
mit dieser Taste zwischen Automatik- und Handbetrieb
umgeschaltet werden.

. Die Taste |6scht einen Eingabewert.

. +/- . . . .
. Die Taste verandert das Vorzeichen eines Eingabewertes.

dient der Aktivierung der Stlickzahleingabe.

el

" bffnet und schlieRt die Referenzwertebene.

PI'LIH

offnet ein Programm im Run- Modus.

Pei .. . . .
“ bffnet ein Programm im Editor- Modus.

< und > dienen zum Umschalten zwischen den
einzelnen Programmen, zwischen den einzelnen Datensatzen im
Editor Modus, sowie zur Auswahl der Parameterebene und zum
Blattern innerhalb der Parameterebene.

10.Die Taste . wird zum Einschalten diverser Sonderfunktionen

benutzt. Z.B. zur Eingabe der Hilfsfunktionen in Programm Edit.

11.Die Taste . aktiviert und deaktiviert die Funktionsebenen.

10. Die Taste - wird zum Umschalten zwischen Absolut und

Kettenmald benutzt.

21 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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4.4.1

Parameter und Funktionsebenen

Parametereingabe, dndern der Geréatefunktionen

Bei Veranderung von Regel- und Einstellparametern missen
unbedingt die Auswirkungen auf das Gesamtsystem beriicksichtigt
werden:

Anderungen der Parametereinstellung konnen zu Fehlfunktionen
bzw. zum Stillstand oder Ausfall fiihren. Daher sind Anderungen der
Parametereinstellungen nur von fachkundigem Personal durch-
zufihren.

Zum Schutz vor unbeabsichtigtem Andern sind die Parameter durch
einen Sicherheitscode geschutzt.

Dieser kann vom Maschinenhersteller selbst gewahlt werden.

Das Gerat stellt 6 Ebenen zur Verfigung, von denen 4 der

Parametereingabe und 2 den Geratefunktionen dienen.
Funktionsebene Eichwert
Funktion ,Schnittoptimierungsparameter®

Allgemeine Parameterebene
Achsenparameter

Herstellerebene

o o MR

Funktion Test

Die Funktions-, bzw. Parametereingabe wird durch die . Taste
aktiviert und wieder verlassen.

>

Zwischen den Ebenen wird mit der Taste gewechselt.

Zum Offnen einer Ebene wird die (Enter) Taste verwendet, die
auch gleichzeitig zur Bestéatigung eines Eingabewertes dient.

Beispiel:

Andern des Parameters P 5 in der Parameterebene ACH1
(Achsenparameter):

22 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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Betétigen Sie die Taste . (obere Anzeige zeigt ref)

>

Betétigen Sie 4 mal die Taste (obere Anzeige zeigt ACH1)

Betétigen Sie die Taste (obere Anzeige zeigt den aktuellen
Parameterwert, mittlere Anzeige P 0)

Betatigen Sie die Taste 5 mal (obere Anzeige zeigt den
aktuellen Parameterwert, mittlere Anzeige P 5)

Uberschreiben Sie den Parameterwert mit Hilfe der 10er
Tastatur.

Bestéatigen Sie die Eingabe durch Betéatigen der Taste

Verlassen Sie die Ebene durch Driicken der . Taste (obere
Anzeige zeigt ACH1)

Verlassen Sie die Parametereingabe durch Dricken der .
Taste. (obere Anzeige zeigt den Istwert, die mittlere Anzeige den
Sollwert, die untere Anzeige Stiickzahl)

Ist die Parameterebene durch einen Code geschitzt, muss nach
Punkt 2 zuerst der entsprechende Code eingegeben und mit der

Taste bestatigt werden.

23 Geratebeschreibung PS511P11-Relais
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4.4.2

POO

PO1

P02

P03

P04

Parameter und Funktionsebenen

Die im folgenden aufgefiihrten Parameter sind alle nach dem Muster

Parameternummer Bezeichnung [Einheit/ Minimal-, Maximalwert]
Parameterbeschreibung

aufgefihrt.

Parameter, in denen als Einheit PO5/ACHL1 eingetragen ist, beziehen
sich auf die im Parameter PO5/ACHL festgelegte Einheit.

Parameter, die mit dem Index ro (read only) belegt sind, kbnnen nur
gelesen werden.

Parameterebene All:
Anzahl der angezeigten Achsen [Stlck/ 1,3]

Enthalt die Anzahl der anzuzeigenden Achsen.
Hier immer auf eins zu stellen.

Geratekennung [ro/------ RN ]

Enthélt die Geratekennung 10 (PS312P)

Softwareversion [ro/------ ymmmm-- ]

Aktuelle Softwareversion des Geréates.

Kunde bei Sondergeréaten [ro/------ ymm-m-- ]

Differenz Nocke Index [ro(P05)/ ----- R ]

Dieser Parameter vereinfacht die mechanische Justierung des
Drehimpulsgebers und der Referenz — Nocke.

Er zeigt die Strecke zwischen der Referenzfahrtnocke und dem
Indeximpuls des Messsystems in der gewiinschten Aufldésung P05
an.

Diese Differenz sollte so grol3 wie mdglich eingestellt werden.

Eine zu kleine Differenz kann zu Problemen bei der automatischen
Referenzierung fuhren.
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Parameterebene All:

PO5 Art des Referenzierens, Referenzfahrt [Mode/ 0,2 ]

Uber diesen Parameter kdnnen verschiedene Modi zum Eichen,
Referenzieren der Maschine eingestellt werden.

Einstellung Mode

0

R
Das Gerat kann tber die frontseitige o , sowie Uber
die Parameterebene ,ref‘ geeicht werden.

Das Gerat wird Uber eine automatische Referenzfahrt
geeicht. Uber die Parameterebene ,ref* kann der Istwert
zusatzlich manuell verandert werden.

Das Gerat kann nur Uber die Parameterebene ,ref”
geeicht werden.

Dieser Parameter darf nur auf 1 gesetzt werden, wenn die
Maschine auch hardwareseitig fir solch eine Funktion ausgestattet
ist, da es sonst zu Beschadigungen an der Maschine kommen kann.

P06 Betriebsmode (Mode/ 0,1 ]

Einstellung Mode

0

Standard Betriebsmode.

Die Hilfsfunktionsausgéange tber die Relais 7, 8, 10, 11
sind aktiviert.

Diese Ausgange kdnnen im Programmbetrieb einem
beliebigen Datensatz zugeordnet werden. Siehe hierzu
Kapitel, Eingabe der Hilfsfunktionen.

Betriebsmode Rollenbahn

Hier werden die Relais 7, 8, 10,11 Rollenbahn
spezifischen Funktionen, wie Vor, Rickzug, Heben,
Senken zugeordnet und diverse Funktionen, wie z.B.
.Frei Fahren® aktiviert.
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P10

P11

P26

Parameterebene All:

Minimalfrequenz fir Analogausgang (Hz / 0,300000 ]

Nur bei Option zuséatzlichem Analogausgang!

Das Gerét verfugt Uber einen 12 Bit +/- 10V Analogausgang, der
eine Spannung proportional zur Frequenz des Messsystems
ausgibt, wenn der Eingang ,Freigabe Analogausgang“ aktiv ist.
Hier kann eine Minimalfrequenz eingegeben werden, unterhalb

welcher der Analogausgang OV aussteuert.

Maximalfrequenz fiir Analogausgang (Hz / 0,300000 ]

Nur bei Option zuséatzlichem Analogausgang!

Das Gerat verfugt Uber einen 12 Bit +/- 10V Analogausgang, der
eine Spannung proportional zur Frequenz des Messsystems
ausgibt, wenn der Eingang ,Freigabe Analogausgang“ aktiv ist.
Hier kann die Maximalfrequenz eingegeben werden, oberhalb
welcher der Analogausgang die im Adjustmenii eingestellte

Maximalspannung aussteuert.

Logik der Schaltausgange 1 [Binarcode/ 0,255 ]

Die Funktion der Relaisausgénge 1 bis 8 kann tber diesen
Parameter

invertiert werden.

Da das Gerat intern Uber 8 Schaltausgdnge an den Steckern Con 10
und Con 11 verfiigt, kénnen bis zu 256 verschiedene Kombinationen
auftreten.

Beispiel:

Die folgende Tabelle soll diesen Vorgang néher erlautern.
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Ausgang 0 1 2 3 4 5 6 7
Funktion S I S S S I S S
Binarwert 0 1 0 0 0 1 0 0
Dezimalwerte 1 2 4 8 16 32 64 128

S = Standard (Binarwert 0)

| = Invertiert (Binarwert 1)

folgende Ausgange werden bei dieser Software verwendet:
Ausgang 0 = Nicht belegt — BCD Codel

Ausgang 1 = Nicht belegt — BCD Code 2

Ausgang 2 = Reglerfreigabe — BCD Code 4

Ausgang 3 = Nicht belegt — BCD Code 8

Ausgang 4 = Bremse — BCD Code 16

Ausgang 5 = Position erreicht — BCD Code 32

Ausgang 6 = Heben — BCD Code 64

Ausgang 7 = Senken — BCD Code 128

Zur Berechnung des Parameterwertes geht man wie folgt vor.
Zuerst wird der Dezimalwert jedes Ausganges berechnet mit
Ausgang x = Binarwert x * Dezimalwert x

Also

Ausgang0=0*1=0

Ausgangl=1*2=2

Ausgang 2 =0* 4 =0 usw.

Danach werden die Ergebnisse aller Multiplikationen addiert und in
den Parameter eingetragen.

In unserem Beispiel miisste also 34 in den Parameter eingetragen
werden, damit die Relais Ausgang 1 und Ausgang 5 invertiert
schalten.
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P27

P28

P29

Parameterebene All:

Logik der Schaltausgange 2 [Binarcode/ 0,255 ]
Die Funktion der Relaisausgange 9 bis 12 kann Uber diesen
Parameter invertiert werden.

Die Vorgehensweise entspricht der in Parameter P26 gezeigten.

Logik der Schaltausgénge 3 [Binarcode/ 0,15 ]

Nur bei Geraten mit mehr als 16 Schaltausgéngen.

Logik der Schalteingange [Binarcode/ 0,255 ]

Im Maschinenbau werden als elektrische Schalter sowohl SchlieRer
als auch Offner verwendet.

Um das Gerat schnell an eine beliebige Hardware anpassen zu
kénnen, kann das Schaltverhalten der Eingdnge mit diesem
Parameter bestimmt werden.

Eine 1 bedeutet, dass der jeweilige Eingang an einen SchlieRBer
angeschlossen, eine 0, dass der Eingang an einen Offner
angeschlossen wurde.

Da das Geréat intern Uber 8 Schalteingange an einem Stecker verflgt,
kénnen bis zu 256 verschiedene Kombinationen auftreten.

Beispiel:

Die folgende Tabelle soll diesen Vorgang néher erlautern.

Eingang 0 1 2 3 4 5 6 7
Schalter S S o] ois OIs s oIs OIS
Binarwert 1 1 0 o1 o1 1 o1 o1
Dezimalwerte 1 2 4 8 16 32 64 128

S = SchlieRBer (Binarwert 1)
O = Offner (Binarwert 0)

Folgende Eingange werden bei dieser Software verwendet:
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Parameterebene All:

Eingang 0 = Start — BCD Codel

Eingang 1 = Stop — BCD Code 2

Eingang 2 = Not Aus — BCD Code 4

Eingang 3 = Stlickzahl — BCD Code 8

Eingang 4 = Auf/Ab, Referenznocke Taster — BCD Code 16
Eingang 5 = Vor/Riick Taster— BCD Code 32

Eingang 6 = Endschalter vorn/unten — BCD Code 64

Eingang 7 = Endschalter hinten/oben — BCD Code 128

Zur Berechnung des Parameterwertes geht man wie folgt vor.
Zuerst wird der Dezimalwert jedes Einganges berechnet mit
Eingang x = Binarwert x * Dezimalwert x

Also

Eingang0=1*1=1

Eingang1=1*2=2

Eingang 2 =0*4 =0 usw.

Danach werden die Ergebnisse aller Multiplikationen addiert und in
den Parameter eingetragen.
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Parameterebene All:

P30 Logik der Schalteingadnge 2 [Binarcode/ 0,255 ]

Die Funktion des Parameters entspricht der des Parameters P30,
bezieht sich jedoch auf einen internen Stecker mit 4 Eingangen.

Folgende Eingange werden bei dieser Software verwendet:
Eingang 0 = Material Stop — BCD Codel

Eingang 1 = Sicherheitsschalter —- BCD Code 2

Eingang 2 = BCD Schalter, Wertigkeit 10 — BCD Code 4
Eingang 3 = BCD Schalter, Wertigkeit 20 — BCD Code 8
Eingang 4 = BCD Schalter, Wertigkeit 40 — BCD Code 10
Eingang 5 = BCD Schalter, Wertigkeit 80 — BCD Code 20
Eingang 6 = Nicht belegt — BCD Code 40

Eingang 7 = Nicht belegt — BCD Code 80

P31 Logik der Schalteingénge 3 [Binarcode/ 0,15 ]

Die Funktion des Parameters entspricht der des Parameters P30,
bezieht sich jedoch auf einen internen Stecker mit 4 Eingéngen.

Folgende Eingéange werden bei dieser Software verwendet:
Eingang 0 =BCD Schalter, Wertigkeit 1 — BCD Code 1
Eingang 1 = BCD Schalter, Wertigkeit 2 — BCD Code 2
Eingang 2 =BCD Schalter, Wertigkeit 4 — BCD Code 4

Eingang 3 = BCD Schalter, Wertigkeit 8 — BCD Code 8

P33 Schaltverhalten der Encodereingdnge [Schaltverhalten/ 0,1 ]

Einstellung:
0 Encoder schalten gegen GND. (z.B. Open Collector)
1 Encoder schalten gegen Plus. (z.B. Push Pull)
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P34

P35

P36

P37

Parameterebene All:
Schaltverhalten der Schalteingédnge [Schaltverhalten/ 0,1 ]
Einstellung:

Schalteingénge schalten immer gegen + 24V.

Funktion der Taste F3 [Funktion/ 0,3 ]

Einstellung:

Einstellung Funktion

0 Taste schaltetet zwischen inch
und mm um.

1 Inch/mm Umschaltung verriegelt

2 Wie 0

3 Steuerung wird far die
Frequenzmessung aktiv
geschaltet.

5 Die F3 Taste aktiviert den Editor

fur die Mal¥fehlerkompensation.

Zeitverzogerung fur erneutes Positionieren [s/ 0.00, 60.00 ]

Das Gerat kann innerhalb eines Programms in einem
vollautomatischen Positionierungsmode betrieben werden.

Das bedeutet, dass die Steuerung bei aktivem Stuickzahleingang auf
den nachsten Sollwert positioniert.

Mit diesem Parameter kann der Positioniervorgang um die
eingestellte Zeit verzdgert werden.

Wischzeit fur Ausgang Position erreicht [s/ 0.00, 2.50 ]

Dieser Parameter enthalt die Zeit, wahrenddessen der Ausgang
Position erreicht ansteht.

Wird dieser Parameter auf 0 gesetzt, so bleibt der Ausgang statisch
anstehen.
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P38

P39

P40

Parameterebene All:

Wischzeit fir Ausgang Stiickzahl erreicht [s/ 0.00, 2.50 ]

Der Ausgang Stlckzahl erreicht steht fir die eingestellte Zeit an,
wenn Stiickzahl 0 im Stiickzahlfenster erscheint.

Wischzeit fir Ausgang Programm Ende [s/ 0.00, 2.50 ]

Der Ausgang Programm Ende steht flr die eingestellte Zeit an, wenn
der letzte Datensatz abgearbeitet wurde.

Wird hier eine 0.00 eingetragen, steht der Programm Ende Ausgang
solange an, bis ein neues Programm gestartet wird.

Freifahren [diverse Modes/ 0,2 ]

Wird der externe Stickeingang aktiviert, kénnen mit diesem
Parameter diverse Sonderfunktionen freigeschaltet werden.

Einstellung Funktion

0 Keine Sonderfunktionen aktiv

1 Ventil Arm Rick bzw. Freifahren wird bei aktivem
Stlickeingang aktiviert.

2 Ventil Arm Rick bzw. Freifahren wird bei aktivem
Stlickeingang aktiviert, danach wieder deaktiviert.

3 Wie Einstellung 2

4 Bei Betatigung der Arm Vor Taste wird die Sttickzahl
automatisch um eins dekrementiert
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Parameterebene All:

P41 MaRkompensation [aus,ein/ 0,1 ]

Einstellung Funktion

0 Malikompensation nicht aktiv.

1 Die MalRkompensation ist aktiviert. Die Steuerung
zeigt nun den mit den Malkompensationswerten
verrechneten Istwert an.

Beachte: Die MaRkompensation ist in dieser Software nur fur positive

Istwerte, Sollwerte implementiert.

P42 Code fur Parameterebene [7 dekadische Zahl/ 0, 9999999]

Durch Eingabe eines Codes kénnen die Parameterwerte gegen
Uberschreiben geschiitzt werden.

Die Eingabe von Parameterwerten ist dann nur noch nach

Eingabe dieses Codes moglich.

P43 Code fur Sageblattebene [7 dekadische Zahl/ 0, 9999999]

Durch Eingabe eines Codes kann die Sageblattstarke gegen
Uberschreiben geschiitzt werden.

Die Eingabe einer neuen Sageblattstarke ist dann nur noch nach

Eingabe dieses Codes mdglich.
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P44

P45

P46

Parameterebene All:

Code fiur Eichebene [7 dekadische Zahl/ 0, 9999999]

Durch Eingabe eines Codes kann das Gerat gegen Eichen
geschutzt werden.

Das Eichen auf einen neuen Wert ist dann nur noch nach Eingabe
dieses Codes mdglich.

Funktion der Taster F1, F2 [Funktion/ x, X]

Ohne Funktion in der Standard Software.

Ausgang Position erreicht in Sonderfunktion[Ausgang/ 0, 255]

In dieser Softwareversion kann nur der Ausgang Position erreicht in
Sonderfunktion arbeiten.

Wird dieser Parameter auf 0 eingestellt, schaltet der Ausgang
Position erreicht im Programmmode und im Single Betrieb.

Wird der Parameter auf 4 eingestellt, schaltet der Ausgang Position
erreicht nur im Programmmode und nicht im Single Betrieb.

Im Hand — Mode ist das Position erreicht Signal immer
ausgeschaltet.
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Parameterebene All:

P47 Funktion des

Set/Reset Eingangs [Funktion/ 0, 3]

Die Funktion des Set/Reset Eingangs an Con3 wird liber diesen
Parameter eingestellt.

Einstellung

0

Funktion
Reset statisch

Der Istwert der Steuerung wird solange auf O
gesetzt, solange der Eingang aktiv ist.

Set statisch

Der Istwert der Steuerung wird solange auf den
Eichwert (PO2/Achl) gesetzt, solange der Eingang
aktiv ist.

Reset flankengetriggert

Der Istwert der Steuerung wird einmalig auf O
gesetzt, wenn der Eingang geschalten wird.

Set flankengetriggert

Der Istwert der Steuerung wird einmalig auf den
Eichwert (PO2/Achl) gesetzt, wenn der Eingang
geschalten wird.

P48 Funktion des Stuckzahlers [Funktion/ 0, 1]

Einstellung Funktion
0 Der Stiickzahler wird tGber den externen
Stiickzahleingang dekrementiert.
1 Der Stlckzahler wird durch den Ausgang ,Position
erreicht” dekrementiert.
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Parameterebene All:

P49 Selektierung des Positionierung Freigabe Eingangs [Eingang/0, 2]

Die Steuerung besitzt zwei Eingange, tber die eine Positionierung

freigegeben werden kann.

Einstellung Selektierter Eingang

0

Der Stiickzahleingang muss belegt sein, damit eine
Positionierung gestartet werden kann.

Der Eingang Positionierung Freigabe muss belegt
sein, damit eine Positionierung gestartet werden
kann.

Beide Eingdnge muissen belegt sein, damit eine
Positionierung gestartet werden kann.

P50 Funktion des externen Stop Eingangs [Funktion/0, 1]

Einstellung Funktion

0

Stop Eingang flankengetriggert.

Stop wird nur einmal ausgefuhrt, wenn der Eingang
belegt wird.

Stop Eingang statisch.

Stop bleibt solange anstehen, solange der Eingang
belegt ist.

Ein erneutes Starten ist nicht mdglich.
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Parameterebene All:

P60 Anzahl der Programme [Anzahl/ 1, 99]
(nur bei Option Programmspeicher)

Der Bediener kann durch diesen Parameter festlegen, wie viele
Programme er in Zukunft bendtigt.

Mit der Option Programmspeicher verfligt das Geréat Uber einen
Speicherbereich von 3000 Datensatzen.

Diese Datenséatze werden auf die Anzahl der hier eingetragenen
Programme verteilt.

Die maximale Anzahl der Datensétze pro Programm betragt 999.

Wird im Parameter P60 eine Zahl < 3 eingetragen, wird der restliche
Speicherbereich nicht benutzt.

Ein nachtragliches Veréndern dieses Parameters fihrt zu einer
Verschiebung von bereits abgespeicherten Datensatzen,mit der
Folge, dass bereits gespeicherte Programme verloren werden.

P61 Programmablauf [Ablauf/ 0, 3]

Einstellung Funktion

0 Der erste Datensatz im Programm wird immer als
Absolutmal hinterlegt, auch wenn das Gerat auf
Kettenmalfunktion eingestellt ist. Alle anderen
Datensatze werden als Kettenmal3e abgelegt.

1 Der erste Datensatz wird so abgespeichert, wie es im
Display angezeigt wird.

2 Das Programm wird am Programm Ende nicht
verlassen, sondern beginnt von vorne

3 Funktionen wie bei Einstellung 1 und 3 kombiniert.
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Parameterebene All:

P62 Aktuelle Programmnummer [Anzahl der Programme/ 0, 99]

Dieser Parameter dient zur Selektierung eines Programms fiir
serielles Lesen, Schreiben und Abarbeiten tiber die RS232
Schnittstelle.

P63 Aktuelle Statusanzeige der Programmsollwerte [ro/ 0,1]
0 Aktueller Sollwert ist ein Absolutmaf3
1 Aktueller Sollwert ist ein Kettenmalf3
P64 Endlageniiberwachung bei Programmeingabe [inaktiv,aktiv/ 0,1]
0 Endlageniberwachung ausgeschaltet
1 Endlageniberwachung eingeschaltet

Wird ein Programm mit KettenmaR3en eingegeben, wird
nach dem Betatigen der Pedit Taste das Programm auf
eine Verletzung der Softwareendlagen hin Gberprift.

Werden die Softwareendlagen Uber-, bzw. unterschritten,
springt das Programm auf den Datensatz, der zu einer

Verletzung der Softwareendlagen fiihren wirde.
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Parameterebene All:

P65 Externe Satzanwahl [Mode/ 0,2]

An das Gerat kann ein externer BCD Schalter angeschlossen
werden, Uber den die Datensatze eines aktiven Programms
angewahlt werden kdnnen.

Einstellung Mode

0 Externe Satzanwahl
ausgeschaltet

1 Externe Satzanwahl aktiv.

Bei Einstellung 00 am BCD
Schalter wird das Programm,
wie im Standardbetrieb
abgearbeitet

2 Externe Satzanwahl aktiv.

Bei Einstellung 00 am BCD
Schalter wird der Start
verriegelt.
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P66

Parameterebene All:

Toleranzfenster Mode [Mode/ 0,5]

Hier kann die Funktion des Toleranzfensters und das Verhalten der
Steuerung innerhalb des Toleranzfensters eingestellt werden.

Einstellung Funktion

0

Innerhalb des Toleranzfenster wird nicht der
tatsachliche Istwert, sondern der ,Sollwert” im
Istwertfenster angezeigt.

Der Ausgang Position erreicht schaltet, wenn
angezeigter Istwert und Sollwert gleich sind.

Es wird immer der tatsachliche Istwert angezeigt.

Der Ausgang Position erreicht schaltet, wenn der
Istwert nach einer Positionierung im Bereich

Sollwert + Toleranzfenster liegt.

Der Ausgang Position erreicht schaltet erneut, wenn
innerhalb des Toleranzfensters eine Start-
Positionierung ausgeldst wird.

(Nur wenn Ausgang Position erreicht auf wischend
eingestellt ist)

Anzeige des Toleranzfensters wie Mode 0.

Der Ausgang Position erreicht schaltet erneut, wenn
innerhalb des Toleranzfensters eine Start-
Positionierung ausgeldst wird.

(Nur wenn Ausgang Position erreicht auf wischend
eingestellt ist)

Anzeige des Toleranzfensters wie Mode 1.

Es wird eine Zwangsschleife gefahren, wenn
innerhalb des Toleranzfensters eine Start-
Positionierung ausgeldst wird.

Anzeige des Toleranzfensters wie Mode 0.

Es wird eine Zwangsschleife gefahren, wenn
innerhalb des Toleranzfensters ein Start ausgelést
wird.

Anzeige des Toleranzfensters wie Mode 1.
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P68

P90

P91

Parameterebene All:

Interne Starttastenverriegelung [inaktiv, aktiv/ 0,1]
Die frontseitige Starttaste kann deaktiviert werden.

Einstellung Funktion

: 2
frei

1 2
verriegelt

Serielle Gerateadresse [Nummer/ 11,99]

Gerateadresse fir serielle Kommunikation.

Geratenummern wie 20,30,40,..90 sind bei diesem seriellen Protokoll
fur Gerategruppen vorgesehen und durfen nicht eingestellt werden,
da das Gerat dann nicht ordnungsgeman arbeitet.

Baudrate [Baud/ 0,3 ]
Es stehen folgende Baudraten zur Verfiigung.
Einstellung Baudrate/Baud

0 4800

1 9600

2 19200

3 38400
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P94

Parameterebene All:

Maske fir serielles Ansprechen der Ausgéange [Ausgénge/ 0,255 ]

Die Steuerung kann Uber die integrierte serielle Schnittstelle mit
einem PC, oder einer SPS vernetzt werden.

Uber die serielle Schnittstelle kdnnen Ausgénge gesetzt bzw.
zurlickgesetzt werden.

Mit Hilfe der Maske wird bestimmt, welcher Ausgang Uber die
serielle Schnittstelle angesprochen werden kann, bzw. welcher
Ausgang seine im Gerat programmierte Funktion beibehalt.

Die Wertigkeit der Ausgéange ist wie folgt:

Ausgang Dezimalwert Hexadezimalwert Binarwert
Stuckzahl erreicht 1 0x01 0000 0001
Programm Ende 2 0x02 0000 0010
Position erreicht 4 0x04 0000 0100
Arm zuriick 8 0x08 0000 1000
Arm vor 16 0x10 0001 0000
Arm ab 32 0x20 0010 0000
Arm auf 64 0x40 0100 0000
Klemmung 128 0x80 1000 0000
Beispiel:

Die Ausgange Arm auf und Arm ab sollen Uber die serielle
Schnittstelle angesprochen werden kdnnen, alle anderen Ausgénge
sollen ihre Funktion beibehalten.

Dann ist in den Parameter 64 (fir Arm auf) plus 32 (fir Arm ab)
=96

einzutragen. Diese Ausgéange kdnnen dann nur noch Uber die
serielle Schnittstelle mit Parameter P95 angesprochen werden.
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P95

PO8

P99

Parameterebene All:

Ausgange Uber serielle Schnittstelle [aus, an/ 0,255 ]

Ist eine Maske P94 fir die serielle Schnittstelle gesetzt, dann kann
Uber diesen Parameter ein Ausgang gesetzt, bzw. zuriickgesetzt
werden.

Um z.B. den Ausgang Arm auf zu setzen, misste in diesem
Parameter 64 eingetragen werden. Sollte der Ausgang Arm ab
zusétzlich gesetzt werden, musste hier eine 96 eingetragen werden.

Durch Eintragen von 0, wirden beide Ausgange zuriickgesetzt.

Mit/ohne Programm [mit, ohne Programm/ 0,1]

Die Steuerung PS511P ist auch als Single-Steuerung ohne
Programm erhéltlich (PS511), besitzt jedoch den selben
Softwarestand.

Bei einer Single Steuerung ist hier der Wert 1 einzutragen, damit
werden die P Tasten verriegelt, um eine Fehlbedienung zu
verhindern.

Messe/Dauerbetrieb [Normal-,Dauerbetrieb/ 0,1]

Zu Vorfihr-, bzw. Testzwecken kann dieser Parameter auf 1
geschaltet werden.

Dadurch wird im Programmbetrieb die Stiickzahl automatisch
dekrementiert und ein vollautomatischer Ablauf simuliert.

Nach Programm Ende wird das Programm erneut vollautomatisch
gestartet.
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P00

PO1

P02

PO3

P04

Parameterebene Achl:

Istwert [PO5, ro/ -------- JE— ]

Aktueller Istwert zum Auslesen tber die serielle Schnittstelle.

Sollwert [PO5, ro/ -------- RN ]

Aktueller Sollwert zum Auslesen Uber die serielle Schnittstelle.

Eichwert [P05/ -999999,9999999]

Eichwert entspricht dem in der Ebene ,rfEF* hinterlegten Wert.

Softwareendschalter Min. [P05/ -999999, 9999999]

Enthélt den minimalen Sollwert, den die Steuerung bei einer Eingabe
akzeptieren soll.

Softwareendschalter Max. [P05/-999999, 9999999]

Enthalt den maximalen Sollwert, den die Steuerung bei einer Eingabe
akzeptieren soll.
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P05

P06

Parameterebene Achl:

Damit der Zahler auf verschiedene mechanische Gegebenheiten, wie
Getriebe, Spindelhub usw. eingestellt werden kann, bendtigt dieser
zwei Parameter.

1. Eine beliebige Wegstrecke in der gewilnschten Einheit und
Auflésung (P05).

2. Die Anzahl der vom Messsystem an den Zahler Ubertragene
Impulse beim Verfahren dieser Strecke (P06).

Nur wenn diese Angaben ohne Rundungsfehler in P05 und P06
eingegeben werden, wird der Zahler fehlerfrei Uber den gesamten
Bereich positionieren kénnen.

Wegstrecke fir Faktorberechnung [beliebige Langeneinheit/ 1,
10000]

Enthalt eine beliebige Wegstrecke. Die Eingabe erfolgt in der
gewlinschten Aufldsung.

Es sollte eine Wegstrecke gewahlt werden, in der eine ganzzahlige
Anzahl von Impulsen vom Messsystem Ubertragen wird.

Die Anzahl der Impulse sollte gleich oder groRer der gewahlten
Strecke sein.

Impulse / Wegstrecke [Auflosung des Messsystems/ 1, 32000 ]

Anzahl der Impulse pro in PO5 angegebener Wegstrecke (aus P05
und P06 errechnet sich automatisch der Faktor).

Beispiel 1: Das benutzte Messsystem sendet auf eine Strecke von
1,00 mm, 100 Impulse an den Z&hler. Sollwerte, Istwerte
usw. sollen in 1/100 mm ubertragen werden. Also muss
jeder vom Messsystem eingehende Impuls mit dem
Istwert verrechnet werden. Folglich sind PO5 und P06
auf den gleichen Wert einzustellen (z.B. 0.01, 1 oder
0.10,10 bzw. 1.00, 100).

Beispiel 2: Ausgangsdaten wie in Beispiel 1.

Sollwerte und Istwerte sollen aber nur mit einer Stelle
hinter dem Komma, also in 1/10 mm aufgel&st werden.
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Parameter

Beispiel 3:

ebene Achl:

Das bedeutet, dass auf einer Strecke von 0,1 mm, 10
Impulse vom Messsystem an den Zahler Ubertragen
werden. Folglich ist PO5 um den Faktor 10 kleiner als
P06 einzustellen (z.B. 0.1, 10 oder 1.0,100 bzw.

10.0, 1000).

Eine Maschine mit Spindelantrieb hat folgende
Eckdaten: Spindelsteigung 5.0 mm / Drehgeber mit 20
Impulsen/Umdrehung. Sollwerte und Istwerte sollen hier
mit einer Stelle hinter dem Komma, also in 1/10 mm
angezeigt werden. Das wirde bedeuten, dass auf einer
Strecke von 5,0 mm 20 Impulse vom Messsystem an
den Zahler Ubertragen werden.

Mit dem Parameter P25/Achl kann die Auflésung des Messsystems

durch Einschalten der entsprechenden Flankenauswertung erhéht
werden.

Wird P25 auf 4 gestellt, wirden in Beispiel 3, 80 Impulse pro

Umdrehung des Messsystems vom Zahler ausgewertet.

Folglich ist

P05 auf 0.5 und P06 auf 80 einzustellen.

Sollen Einstellungen in inch getatigt werden, so ist P05 in inch

einzutragen.

Die Umwandlung des Parameters P05 von mm nach inch kann

auch Uber den Taster F3 erfolgen, wenn Parameter P35/All auf O
gestellt wird.

Der Dezimalpunkt wird dann automatisch um 2 Stellen nach links

verschoben und alle langenrelevanten Parameter in inch

umgerechnet.
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P08

P09

P10

P11

P12

Parameterebene Achl:

Anzahl automatische Startwiederholungen [Stiick/ 0, 255]

Liegt der Istwert nach Beendigung einer Positionierung auf3erhalb
des Sollwertes +/- Toleranzfenster, so wird die Positionierung
automatisch nochmals auf den gleichen Sollwert gestartet. Dies
wiederholt sich, bis der Istwert innerhalb des Toleranzfensters liegt,
oder der hier hinterlegte Wert erreicht ist.

Toleranzfenster [P05/ 0, 255]
Siehe hierzu auch Parameter P66/All.

Liegt der Istwert nach einer Positionierung im Bereich Sollwert +
Toleranzfenster, wird nicht der reale Istwert, sondern der Sollwert
angezeigt, wenn Parameter P66/All auf O eingestellt ist. (PO0 = P0O1).

Im Hintergrund arbeitet die Steuerung zur Berechnung weiterhin mit
dem realen Istwert

Verweilzeit nach Ziel erreicht bzw. Stop [x.xx sec/ 0.00, 2.00 ]

Nach Ablauf dieser Zeit wird das Toleranzfenster mit dem Istwert
verrechnet, bei Bedarf eine Startwiederholung ausgefiihrt, wenn
P08/Achl > 0 ist..

Schleichgang [P05/ 0, 99999999 ]

Hier wird die Strecke vor Erreichen der Zielposition eingestellt,
innerhalb der die Steuerung mit Schleichfahrt fahren soll.

Kriechgang [PO5/ 0, 99999999 ]

Hier wird die Strecke vor Erreichen der Zielposition eingestellt,
innerhalb der die Steuerung mit Kriechfahrt fahren soll.
P11 muss groRer oder gleich P12 sein.
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P13

P14

P15

P17

P18

Parameterebene Achl:

Korrekturstop 1 Richtung Max [P05/ 0, 99999999 ]

Hier wird die Position vor Erreichen der Zielposition eingestellt, bei
der die Steuerung die Fahrsignale ausschaltet. Diese gilt nur bei der
Positionierung zu gréf3eren Sollwerten hin.

Korrekturstop 2 Richtung Min [P05/ 0, 99999999 |

Hier wird die Position vor Erreichen der Zielposition eingestellt, bei
der die Steuerung die Fahrsignale ausschaltet. Diese gilt nur bei der
Positionierung zu kleineren Sollwerten hin.

Relaisschaltzeit bei Stop [Sekunden/ 0,001, 10,000 ]

Wird ein Stop durch Betdtigen der Stoptaste, loslassen der
Handtasten, bzw. Uberfahren der Endlage ausgelést, dann werden
die Relais in diesem Zeitraster nacheinander ausgeschalten.

Verweilzeit bei Spindelausgleich [x.xx sec/ 0, 20.00]

Zeit, wahrenddessen der Motor im Umkehrpunkt der Schleife
verharrt, bevor die Positionierung auf den Zielpunkt gestartet wird.

Wird P17 auf O eingestellt, so ist die Spindelausgleichsfunktion
ausgeschaltet.

Verfahrweg bei Spindelausgleich [P05/-999999, 9999999]

Uberfahren des Sollwertes um diese Wegstrecke fur den
Spindelausgleich.

Wird P18 negativ eingegeben, wird der Spindelausgleich beim
Positionieren zu kleineren Istwerten gefahren.
Wird P18 positiv eingegeben, wird der Spindelausgleich beim
Positionieren zu grol3eren Istwerten gefahren.
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P25

P26

P35

P36

Parameterebene Achl:

Impulsauswertung[Flankenauswertung/ 0, 4]

1 = Einflankenauswertung
2 = Zweiflankenauswertung
4 = Vierflankenauswertung

Zahlrichtungsumkehr [Richtung/ 0, 1]

Ein Verandern dieses Wertes schaltet die Zahlrichtung des Zahlers
um.

0 = vorwarts
1 = rickwarts

Totmann Bereich zu kleineren Werten hin [P05/ -99999,9999999 ]

Viele Anwendungen verlangen aus Sicherheitsgriinden innerhalb
bestimmter Bereiche (Totmannbereich) eine kontinuierliche
Betatigung der Starttaste.

Wird die Starttaste losgelassen, stoppt das Geréat die Positionierung.
Im Bereich des Softwareendschalters minimal, bis zu dem hierflr
hinterlegten Wert, muss die Starttaste bzw. der Eingang Start
betétigt werden.

Dies gilt jedoch nur fUr Positionierungen zu kleineren Istwerten hin.
Wird zu gréReren Istwerten hingefahren, dann muss die Starttaste
nicht standig belegt sein. (Verlassen des Totmannbereiches)

Totmann Bereich zu gréReren Werten hin [P05/-99999,9999999 ]

Viele Anwendungen verlangen aus Sicherheitsgriinden innerhalb
bestimmter Bereiche (Totmannbereich) eine kontinuierliche
Betatigung der Starttaste.

Wird die Starttaste losgelassen, stoppt das Gerat die Positionierung.
Im Bereich des Softwareendschalters maximal, bis zu dem hierfr
hinterlegten Wert, muss die Starttaste bzw. der Eingang Start
betétigt werden.

Dies gilt jedoch nur fur Positionierungen zu gré3eren Istwerten hin.
Wird in Richtung kleinerer Istwerte gefahren, dann muss die
Starttaste nicht stindig belegt sein. (Verlassen des
Totmannbereiches)
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Parameterebene Achl:

P37 Umkehr der Handtasten [standard, invertiert/ 0, 1]

Hier kann die Positionierrichtung des Motors beim Betatigen der
Handtasten umgekehrt werden.

P38 Verzugszeit der Klemmung[Sekunden/ 0.01,2.50 ]
Wird der Langenanschlag wahrend des Stillstands mit einer

mechanischen Klemmung in Position gehalten, muss diese bei
erneuter Positionierung zuerst sicher 6ffnen, bevor der
Langenanschlag wieder positionieren kann.

Hier kann diese Zeit eingetragen werden.

P39 Freifahren [P05/ 0,10000 ]

Das Geréat kann sowohl fiir Langenanschlage mit motorischem und
pneumatischem Riickzug eingesetzt werden.

Hier kann die Wegstrecke eingetragen werden, die der
Langenanschlag bei motorischem Rickzug verfahrt.

Wird in diesem Parameter eine 0 eingetragen, sind die
Schaltausgange fir den hydraulischen Riickzug aktiv, wenn
Parameter P06, All auf 1 eingestellt ist.

Die Freifahrfunktionen kdnnen sowohl im Single als auch im
Programmbetrieb aktiviert werden.

Im Programmbetrieb muss hierzu der Parameter P46 in der
Parameterebene ACH1auf 0, ,Manuellmode® eingestellt sein.
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P40

P41

P42

Parameterebene Achl:

Dezimalpunkt [Dezimalstelle/ 0, 6]

Mit diesem Parameter wird der Dezimalpunkt innerhalb der Anzeige
gesetzt.

0 = Dezimalpunkt ausgeschaltet
1 = eine Dezimalstelle usw.

Die Einstellung des Dezimalpunktes hat keinen Einfluss auf die
Auflésung der Anzeige.

Diese wird nur mit den Parametern P05 und P06 vorgenommen.

Displayhelligkeit [----/ 0, 15]

Mit diesem Parameter kann die Helligkeit der 7-Segmentanzeige
eingestellt werden.

Kleine Werte verringern, grof3e Werte vergrof3ern die Helligkeit.

Positioniermode Voreinstellung [Positioniermode/ 0, 1]
Das Gerat kann im Absolutmal-, oder Kettenmal3betrieb arbeiten.

Hier kann eine Voreinstellung getroffen werden, in welchem Mode
das Gerat arbeiten soll.

0 Absolutmode

1 Kettenmalfd
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P43

P44

Parameterebene Achl:

Kettenmalfunktion [Modes/ 0, 1]

Verschiedene Anwendungen bendtigen unterschiedliche Kettenmald
Funktionen .

Bei aufeinanderfolgenden Kettenmaf? Positionierungen kann
entweder der Istwert auf O gesetzt werden (Istwertmode), oder ein in
der vorhergehenden Positionierung aufgetretener MaRRfehler bei der
nachsten Positionierung mit verrechnet werden (Sollwertmode).

Der Istwertmode wird zum Beispiel bei Sagen, der Sollwertmode bei
Stanzen eingesetzt.

0 Istwertmode

1 Sollwertmode

Sageblattstarke [P05/-999999,9999999]

Wird in Verbindung mit Sagenzufuhrungen im Kettenmafbetrieb
gearbeitet, dann muss zur Positionierstrecke immer die Starke des
Sageblatts addiert werden, um eine genaue Materiallange zu
erhalten.

In diesem Parameter ist die Sageblattstarke hinterlegt.

Um diesen Parameter schnell zu andern, kann die Funktionsebene
Saw Blade (SabL) benutzt werden.
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P45

P46

P47

Parameterebene Achl:

Parkposition teachen aktiv [inaktiv/aktiv/ 0,1]

Hier ohne Funktion.

Manuell-/Automatikmode [manuell/automatik/ 0,1]

Mit diesem Parameter kann ein vollautomatischer Programmablauf
aktiviert werden.

Ist dieser Ablauf aktiviert und ein Programm selektiert, dann wird bei
Betatigung des Stlickzahleinganges automatisch auf den nachsten
Sollwert positioniert.

Offset fur Parkposition [P05/-999999,9999999]

Uber den Teachtaster, oder in der Programmeingabe kann dem
Gerat eine Parkposition Ubergeben werden.

Diese Parkposition wird nach Beendigung des Programms
angefahren.

Die Parkposition errechnet sich dann aus eingegebenem, bzw. tGber
Teachtaster gespeicherten Wert + Offset.
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P48

P49

P50

P51

Parameterebene Achl:

Lageregelung [aus,an/0,1]

Nicht bei Geraten mit Schaltausgangen.

Reaktionszeit des Lagereglers (ms/ 1, 250)

Nicht bei Geraten mit Schaltausgangen.

Positionsfenster des Lagereglers ( P05 /0, +50000)

Nicht bei Geraten mit Schaltausgangen.

Mode des Lagereglers ( Mode /0, 1)

Nicht bei Geraten mit Schaltausgangen.
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Parameterebene Achl:

(? Die Parameter P53 bis P56 sind nur aktiv, wenn PO5/ALL auf 1
steht.

P53 Referenzfahrtrichtung [Richtung/ 0, 1]

0 = Die Referenzfahrt wird gegen kleinere Istwerte gefahren.
1 = die Referenzfahrt wird gegen gréRRere Istwerte gefahren.

Mode 0:

Referenzfahrtgeschwindigkeit zu kleineren Istwerten

>
»

Langsame Geschwindigkeit zu gréf3eren Istwerten
4 -

|—| |_| |—| |_| Nullspur Messsystem

Initiator

Eichpunkt
Mode 1:
Schelle Geschwindigkeit zu gré3eren Istwerten
Eangsame Geschwindigkeit zu kleineren Istwerten
>
|_| |_| |_| |_| Nullspur Messsystem
Initiator

Eichpunkt
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Parameterebene Achl:

P54 Indeximpuls schaltet bei [Flanke/ 0, 1]

0 = fallender Flanke
1 = steigender Flanke

P55 Offset fur Referenzierung (P05 /-999999, 9999999]

Wird bei Referenzfahrt nach Verlassen der Referenznocke der
Indeximpuls erreicht, dann errechnet sich der neue Istwert aus

Istwert POO = Eichwert + Offset P55

P56 Parkposition nach Referenzfahrt [P05// -999999, 9999999]

Nach Beendigung der Referenzfahrt wird die Positioniereinheit

auf die hier angegebene Parkposition positioniert.

Soll der Motor nach abgeschlossener Referenzfahrt auf seiner
Position verharren, dann ist hier der Eichwert + Offset einzutragen.

P57 Timer Drehgebertiberwachung [X.xxx sec]

Waéhrend dieses Zeitintervalls missen wahrend des Positionierens
vom Messsystems mindestens zwei Impulse gezahlt werden, sonst
wird die Positionierung mit Fehlermeldung gestoppt.

Bei Einstellung ,0¢ ist die Uberwachung ausgeschaltet

P59 Referenzfahrtgeschwindigkeit [Geschwindigkeit/ 0, 2]

Hier kann ausgewdahlt werden, mit welcher Geschwindigkeit die
Referenzfahrt zur Nocke hingefahren werden soll.

Einstellung Geschwindigkeit

0 Kriechganggeschwindigkeit

1 Schleichganggeschwindigkeit
2 Eilganggeschwindigkeit
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Parameterebene Achl:

P61 Maximale Frequenz des Messsystems ( Hz / 1, 300000)
Dieser Parameter dient der Drehzahlermittlung des angeschlossenen
Messsystems.

Dieser Parameter wird fur diverse Funktionen im Zusammenspiel mit
dem Analogausgang verwendet.

P62 Impulsmesszeit fir Geschwindigkeitsregelung ( ms /0, 1000.0)

Hier ohne Funktion.

P70 Relaismode [Mode/ 0,1]

Relaismode  Relaisfunktion

0 Die Ausgangsrelais schalten in Kaskade.
Eilgang = Eil-, + Schleich-, + Kriechgangrelais
Schleichgang = Schleich-, + Kriechgangrelais
Kriechgang = Kriechgangrelais

Bei einer Positionierung in Ruckwartsrichtung
wird das Ruckrelais dazugeschaltet.

1 Die Ausgangsrelais schalten hintereinander
Eilgang = Eilgangrelais
Schleichgang = Schleichgangrelais
Kriechgang = Kriechgangrelais

Bei einer Positionierung in Rickwartsrichtung
wird das Rickrelais dazugeschaltet.
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Parameterebene Achl:

Relaismode 0, Positionierung Richtung Max.

P11/Achl ,
Relais Eil
P12/Achl >
Relais Schleich
13/Achi1,
Relais Kriech
Relais Riick
Startpunkt Ziel

Relaismode 0, Positionierung Richtung Min.

P11/Achl ,
Relais Eil
P12/Achl >
Relais Schleich
14/Ach1,
Relais Kriech
Relais Riick
Startpunkt Ziel
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Parameterebene Achl:

Relaismode 1, Positionierung Richtung Max.

P11/Achl ,
Relais Eil
P12/Achl R
Relais Schleich
13/Achil,
Relais Kriech
Relais Riick
Startpunkt Ziel

Relaismode 1, Positionierung Richtung Min.

P11/Achl ,
Relais Eil
P12/Achl >
Relais Schleich
14/Ach1,
Relais Kriech
Relais Riick
Startpunkt Ziel
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Parameterebene Achl:

P80 Status [Status/ 0,255]

Bei Gerdaten mit RS232 Schnittstelle kann hier der Geréatestatus
abgefragt werden.

0x00 0 Achse nicht betriebsbereit

0x01 1 Achse betriebsbereit

0x02 2 Achse fahrt

0x04 4 Achse in Position

0x08 8 Referenzfahrt aktiv

0x10 16 Hier ohne Funktion

0x20 32 Hier ohne Funktion

0x40 64 Fehler am Messsystem

0x80 128 Endlageniberschreitung (Bei Referenzfahrt,
Hardwareendlagen)

0x100 256 Programm Abarbeitung aktiv
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4.4.3

Parameterebene Facto:

Nur fir Mitarbeiter der Firma HEJM bestimmt.

Parameterliste

Fir Servicezwecke ist es ratsam, die bei der Auslieferung der
Maschine in der Steuerung hinterlegten Parameter zu
dokumentieren. Dazu kann nachfolgende Tabelle verwendet werden.

Parameter Spezifische
Maschineneinstellung

Parameter All

P00 Anzahl der Achsen

P01 Geratekennung 511 (PS511)

P02 Softwareversion 06

P03 Kundennummer

P04 Differenz Nocke, Index

P05 Referenzfahrt Freigabe

P06 Betriebsmode

P10 Minimalfrequenz fur

Analogausgang

P11 Maximalfrequenz fir

Analogausgang

P26 Logik der Schaltausgange 1

P27 Logik der Schaltausgéange 2

P28 Logik der Schaltausgéange 3

P29 Logik der Schalteingénge 1

P30 Logik der Schalteingénge 2

P31 Logik der Schalteingénge 3

P33 Schaltverhalten der
Encodereingange

P34 Schaltverhalten der
Schalteingange

P35 Funktion der Taste F3
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P36 Zeitverzégerung fur
erneutes Positionieren

P37 Wischzeit fur Ausgang
Position erreicht

P38 Wischzeit fur Ausgang
Stuckzahl erreicht

P40 Freifahren

P41 MaRfehlerkompensation

P42 Code Parameterebenen

P43 Code Sageblattebene

P44 Code fiur Eichebene

P45 Funktion der Tasters F1,F2

P46 Ausgang Position erreicht in
Sonderfunktion

P47 Funktion des Set/Reset
Eingangs

P48 Funktion des Stiickzahlers

P49 Selektierung des
Positionierung Freigabe
Eingangs

P50 Funktion des externen Stop
Eingangs

P60 Anzahl der Programme

P61 Programmablauf

P62 Aktuelle Programmnummer

P63 Aktuelle Statusanzeige der
Programmsollwerte

P64 Endlagentberwachung bei
Programmeingabe

P65 Externe Satzvorwahl

P66 Toleranzfenster Mode

P68 Starttasten Verriegelung

P90 Gerateadresse

P91 Baudrate

P94 Maske fir Schaltausgange
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P95 Ausgange uber serielle
Schnittstelle

P98 Mit/ohne Programm

P99 Messemode

Parameter Ach1l

POO Istwert

P01 Sollwert

P02 Eichwert

P03 Softwareendschalter Min

P04 Softwareendschalter Max

P05 Wegstrecke fiir
Faktorberechnung

P06 Impulse/Wegstrecke

P08 Anzahl automatische

Startwiederholungen

P09 Toleranzfenster

P10 Verweilzeit nach Ziel
Erreicht

P11 Schleichgang

P12 Kriechgang

P13 Korrekturstop Richtung Max

P14 Korrekturstop Richtung Min

P15 Relaisschaltzeit bei
Stop

P17 Verweilzeit bei
Spindelausgleich

P18 Verfahrweg bei
Spindelausgleich

P25 Impulsauswertung

P26 Zahlrichtungsumkehr

P35 Totmannbereich zu
kleineren Werten hin

P36 Totmannbereich zu
groReren Werten hin

P37 Umkehr der Handtasten

P38 Verzugszeit der Klemmung
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P39 Freifahren

P40 Dezimalpunkt

P41 Displayhelligkeit

P42 Positioniermode

Voreinstellung

P43 Kettemaffunktion

P44 Sageblattstéarke

P45 Parkposition teachen aktiv

P46 Manuell-/Automatik Mode

P47 Offset fur Parkposition

P48 Lageregler an, aus Ohne Funktion

P49 Reaktionszeit des Ohne Funktion
Lagereglers

P50 Fenster fur Lageregler Ohne Funktion

P51 Mode des Lageregler Ohne Funktion

P53 Referenzfahrtrichtung

P54 Indeximpuls schaltet

P55 Offset fur Referenzierung

P56 Parkposition nach
Referenzfahrt

P57 Timer fur
Drehgeberiberwachung

P59 Referenzfahrt-
Geschwindigkeit

P61 Maximale Frequenz des
Messsystems

P62 Impulsmesszeit fir Ohne Funktion

Geschwindigkeitsregler

P70 Relaismode

P80 Status
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5. Bedienung

5.1 Anzeige und Funktionstasten

F1
F2
Modeanzeige
Absolt-, Kettenmaf? Abs/Inc

Quantity
8|19
+— —
5|6
+-- -->

Ref Abs/Inc +/- C O E

I I

Tasten mit Sonderfunktionen Numerische Eingabeblock

Abb. 4 Funktionstasten, Anzeigen
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5.2

521

522

5.2.3

524

Tasten Funktionen

Stuckzahleingabe im Singlebetrieb

Nach Betéatigen des Tasters Stilickzahleingabe aktivieren, erscheint
das Stiickzahlsymbol in der Stiickzahlanzeige, und der Stlickzahlwert
kann editiert werden.

Durch nochmaliges Betéatigen dieses Tasters wird die Stickzahl
aktiviert und in den normalen Betriebsmode zuriickgewechselt.

Wahrend der Programmierung, bzw. des Programmablaufs hat
dieser Taster keine Funktion.

R Eichen, Referenzfahrt starten

(siehe hierzu Parameter P05, All)

Durch Betétigen der Taste R kann das Gerat auf einen beliebigen
Wert geeicht werden.

Hierzu ist die Taste R zu betéatigen.

Ist das Eichen durch einen Code geschitzt, dann muss dieser
eingegeben und durch die E Taste bestatigt werden.

Danach wird der Eichwert eingegeben und durch Betatigen der Taste
R aktiviert.

Soll eine Referenzfahrt gestartet werden, dann ist zuerst die R Taste
und dann die Starttaste zu betétigen.

Prun
Programmtaste Prun

Die Programmtaste dient zum Aktivieren und Deaktivieren der
Programmebene, zur Abarbeitung von unter Pedit erstellten
Programmen

Peai .
% Programmtaste Pedit

Die Programmtaste dient zum Aktivieren und Deaktivieren der
Programmebene zum Erstellen von Programmen
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525

5.2.6

5.2.7

< 2

Diese Tasten dienen zum Selektieren der einzelnen Programme, zum
Blattern innerhalb der Programme (jedoch nur im Editiermodus),

Select - Tasten

zum Weiterschalten der Parameterebenen, sowie zur Selektion
eines Parameters in einer der Funktionsebenen.

(Vorsicht!, Wird die Veranderung eines Parameterwertes nicht mit der
Taste E bestatigt, wird der neue Wert beim Weiterschalten mit Hilfe
der Select-Tasten nicht abgespeichert)

<
>

Voriges Programm, Datensatz wird selektiert.

Néachste Programm, Datensatz wird selektiert.

. F1 Taste

Diese Taste ist nur aktiv, wenn P06 in der Parameterebene All auf O
gesetzt ist.

Dient zur Eingabe der Hilfsfunktion im Editiermodus, sowie dem
Umschalten der Anzeige zwischen Stiickzahl und Hilfsfunktion im
Run Mode.

. F3 Taste

Die F3 Taste besitzt in verschiedenen Betriebsmodi, verschiedene
Funktionen.

Im normalen Singlebetrieb kann mit dieser Taste zwischen inch und
mm Darstellungen der Soll und Istwerte hin und her geschaltet
werden. Hierzu muss jedoch der Parameter P35 in der Menlebene
All auf null eingestellt sein.

Im Editiermodus kann mit Hilfe dieser Taste das néchste freie
Programm, bzw. der néchste freie Datensatz gesucht werden.

Bei der Parametereingabe kann mit dieser Taste zwischen den
verschiedenen Funktionsebenen hin und her geschaltet werden.

Soll der Drehzahlregler (P62) des Geréates aktiviert, und die maximale
Frequenz des Messsystems automatisch ermittelt werden, kann
durch Betatigen der F3 Taste die automatische Frequenzmessung

67 Geratebeschreibung PS511P11-Relais



hejm

automation

5.2.8

5.2.9

gestartet werden. Hierzu muss der Parameter P35 in der Menliebene
All auf 3 eingestellt sein.

Nach Betatigen der F3 Taste erscheint im Display ,MEASurE*.

Danach ist ein genigend groRRer Sollwert im Sollwertfenster
einzutragen, damit die Steuerung fur mindestens 1,5 Sekunden mit
Maximalgeschwindigkeit, Einstellung P13 = 100%, P16 = 0%, P62 =
0, verfahren kann.

Danach ist die Starttaste zu betatigen.

Ist die Frequenzmessung abgeschlossen, wird der ermittelte Wert in
P61 gespeichert.

Beachte: Nach einer abgeschlossenen Frequenzmessung muss das
System neu geeicht werden.

Wird der Parameter P35 auf 5 eingestellt, dann ist der Editor fir die
Malf3fehlerkompensationswerte aktiv.

. Parameterebene 6ffnen und schlielRen

Die Paria-Taste wechselt vom Singlebetrieb in die Parameterebenen
und wieder zurtick.

Ein Wechseln vom Programmbetrieb in die Parameterebenen ist
nicht moéglich.

@ Enter Taste

Im Singlebetrieb wird durch Betatigen der E Taste zwischen
Automatik- und Handpositionierung gewechselt.

Bei Handbetrieb erscheint im Sollwertfenster die Meldung ,hand*.

Die Enter Taste o6ffnet eine Programmebene im Run- und im
Editormodus und dient als Bestatigung der Eingabe eines Soll-, bzw.
Stuckzahlwertes.

Die Enter Taste 6ffnet eine Funktionsebene und dient als Bestétigung
der Eingabe eines Parameterwertes.
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5.2.10

5211

5.2.12

5.2.13

Abs/Inc
Absolut-, Kettenmal3- Umschaltung

Durch Betétigen dieser Taste wird zwischen Absolut- und Kettenmal3
gewechselt.

Ist Kettenmal} selektiert, leuchtet die Abs/Inc Led neben dem Step-
Fenster.

+/- Taste

Die +/- Taste negiert einen eingegebenen Sollwert, bzw.
Parameterwert.

EATENIEY
(4] (s][e]
ERIEIIED
N -

Numerischer Eingabeblock

Mit dem numerischen Eingabeblock werden die verschiedenen Soll-
sowie Stuckzahl-und Parameterwerte eingegeben.

. Start Taste

Startet eine Automatikpositionierung.

Wenn sich die Maschine im Totmannbereich befindet, ist die
Starttaste, wenn in Richtung Totmannbereich gefahren werden soll,
ausgeschaltet.

Es ist nur der externe Starteingang aktiv.
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Die interne Startaste kann durch Setzen des Parameters P66 in der
Funktionsebene All generell ausgeschaltet werden.

5.2.14 . Stop Taste

Stoppt eine Automatikpositionierung, bzw. eine noch aktive
Lageregelung.
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5.2.15

5.2.16

5.3

531

. Re | 6schen des EEProms

Das Gerat Uberpruft alle Daten, die Uber die Tastatur oder tber die
serielle Schnittstelle an das Geréat gesendet werden auf deren
Wertebereich. Das Eindringen von fehlerhaften Daten in den
Speicherbereich wird dadurch ausgeschlossen.

Sollte dieser hdchst unwahrscheinliche Fall jedoch trotzdem einmal
auftreten, kann dies zu erheblichen Funktionsstérungen des Gerates
fuhren.

Wenn dieser Fall eintreten sollte ist wie folgt vorzugehen.

1. Geréat ausschalten

2. Tasten . R betéatigen und Geréat einschalten.

Alle im EEProm gespeicherten Werte werden auf Werkseinstellung
zurlick gesetzt.

Alle gespeicherten Werte gehen dadurch verloren.

Pe i
. % Setzen der Standardparameter zu Testzwecken

Es gibt die Moglichkeit, die Standardparameter in den Ramspeicher
zu laden, ohne das EEProm zu l6schen.

Hierzu muss, wahrend das Gerat eingeschaltet wird, die
o Peai .
Tastenkombination . dtbetatlgt sein.

Nach Aus- und Anschalten sind die alten Parameter wieder aktiv.

Anzeigen

stwertanzeige

Die Istwertanzeige zeigt im Singlebetrieb den aktuellen Istwert bzw.
EstoP, wenn der Not Aus Taster betatigt wurde.

Wird eine Parameterebene selektiert, erscheint der Name der
Parameterebene in diesem Display.
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5.3.2

Ist eine Parameterebene aktiv, zeigt diese Anzeige den
Parameterwert an.

Im Programmbetrieb zeigt das Istwertfenster den aktuellen Istwert,
bzw. im Editiermodus die Meldung ,Edit* an.

"

Die Sollwertanzeige zeigt im Singlebetrieb den aktuellen Sollwert
bzw.

Meldungen, wie

- Endu fur unterer Endlagenschalter
aktiv

- Endo fur oberer Endlagenschalter
aktiv

- Hand fir Handbetrieb aktiv

- EndM bei aktivem Material-
endschalter

- Stop bei aktivem
Sicherheitsschalter

- Encoder bei Messsystemfehler
an.

Ist eine Parameterebene aktiv, zeigt diese Anzeige die
Parameternummer oder den Namen an.

Im Programmbetrieb zeigt das Sollwertfenster den aktuellen Sollwert
an.
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.3 33 2 5 Funktionsanzeige

Die Funktionsanzeige enthélt eine Vielzahl von Informationen fur den
Bediener.

5.3.3.1 Datensatzanzeige

Die Datensatzanzeige zeigt den aktuellen Datensatz eines aktiven
Programms an.

5.3.3.2 E Programmnummeranzeige

Die Programmnummeranzeige zeigt ein aktives Programm an,
bzw. bei der Programmselektion das angewdhlte Programm.

Wird im Singlebetrieb eine Stlickzahl eingegeben, dann erscheint in

dem Fenster , Stlickzahleingabe aktiv.

5.3.3.3 123 Stiickzahlanzeige

Zeigt die aktuelle Stuickzahl an.
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5.4

541

Programmbetrieb

Mit der Steuerung kénnen Programme erstellt (Editormodus) und
abgearbeitet werden.

Programme bearbeiten und speichern (Editormodus)

Um in den Editormodus zu gelangen, muss die Pedit Taste betatigt
werden.

5.4.1.1 Erstellen eines neuen Programms

In der Programmanzeige erscheint 1.
Ein freies Programm wird durch eine blinkende Anzeige dargestellt.

Ein neues Programm kann mit Hilfe der Select-Tasten angewabhilt,
oder durch Betatigen der F3 Taste gesucht werden, bzw. Gber den
numerischen Tastenblock ausgewahlt werden.

Ist ein Programm selektiert, wird es mit der E Taste geoffnet.
In der Istwertanzeige erscheint ,Edit".

In der Programmanzeige erscheint die aktuelle Programmnummer
und die Datensatzanzeige zeigt den aktuellen Datensatz. Ein noch
nicht belegter Datensatz wird blinkend angezeigt.

Der Sollwert blinkt ebenfalls und zeigt an, dass dieses Fenster zur
Eingabe bereit ist.

Ist ein neuer Sollwert eingegeben, wird dieser mit der E Taste
bestatigt und es wird automatisch auf das Stiickzahlfenster weiter
geschaltet.

Uber die Taste Abs/Inc, konnen die Sollwerte als Absolut- oder
Kettenmal3 gespeichert werden.

Die Eingabe des Stiickzahlwertes wird ebenfalls mit der E Taste
bestatigt, danach wird automatisch auf den nachsten Datensatz
geschaltet.

Sind alle Datensétze eingegeben, kann als Sollwert eine Parkposition
eingegeben werden.

Diese unterscheidet sich von den anderen Sollwerten dadurch, dass
im Stlickzahlfenster eine 0 eingegeben wird.

Das Ende eines Programms wird durch einen Datensatz mit
Stickzahl und Sollwert 0 dargestellt. Sind alle Datensatze
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programmiert, kann der Editormodus durch Driicken der Pedit Taste
wieder verlassen werden. Dies ist jedoch nur bei blinkendem
Sollwertfenster mdglich! (Eingabe abgeschlossen)

Werden alle vorhanden Datenséatze eines Programms ausgenutzt,
und der letzte nicht mit Soll-, Stiickzahlwert 0 abgeschlossen, wird
nach dem Abarbeiten des letzten Datensatzes wieder automatisch
auf den ersten Datensatz geschaltet.

5.4.1.2 Editieren eines bestehenden Programms

In der Programm und Datensatzanzeige erscheint ,Edit".

Mit den Select-Tasten wird das gewtinschte Programm selektiert und
durch Betatigen der E Taste gedffnet.

Mit Hilfe der Select-Tasten kann nun der Datensatz selektiert werden,
der verandert werden soll.

Der Datensatz wird Uberschrieben und mit der E Taste bestétigt.

Soll das Datensatzende verschoben werden, muss nach Eingabe des
letzten Datensatzes, ein Datensatz mit Sollwert und Stiickzahl 0
eingegeben werden.

Das Programm wird durch Betatigen der Pedit Taste wieder
verlassen.

5.4.1.3 L&schen eines bestehenden Programms

In der Programm- und Datensatzanzeige erscheint ,Edit".

Mit den Select-Tasten wird das gewilinschte Programm selektiert und
durch Betétigen der E Taste geoffnet.

In den ersten Datensatz wird in das Soll- und Stiickzahlfenster jeweils
eine 0 eingegeben und mit der E Taste bestatigt.

Das Programm ist nun als frei markiert.
Die darin befindlichen Daten bleiben jedoch erhalten.

Somit kann auch ein geléschtes Programm jederzeit wieder aktiviert
werden.
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54.2

Gespeicherte Programme abarbeiten (Runmodus)

Um in den Runmodus zu gelangen, muss die Prun Taste betatigt
werden.

Es erscheint die Programmnummer im Programmfenster.

Das gewunschte Programm kann mit den Select-Tasten oder uber
den numerischen Eingabeblock selektiert und durch Betéatigen der E
Taste aktiviert werden.

Das Programm kann nun abgearbeitet werden.

Ist ein Programm beendet, werden alle Anzeigen bis auf das
Programmnummerfenster ausgeschaltet.

Wird ein Programm wéahrend der Abarbeitung durch Betatigung der
Prun Taste verlassen, kann im Singlebetrieb weitergearbeitet
werden.

Wird die Prun Taste erneut betéatigt, springt das Programm
automatisch an die Stelle zuriick, an der es verlassen wurde.

Dies gilt auch, wenn ein Programm noch nicht abgearbeitet und die
Spannungsversorgung unterbrochen wurde.

Soll ein noch nicht beendetes Programm abgebrochen werden, um
ein neues zu starten, ist die C Taste fiir 2 Sekunden zu betéatigen.

Ist die Funktion externe Satzanwahl aktiviert und ein externer BCD
Schalter angeschlossen, wird der selektierte Datensatz bis zur
Stiuickzahl 0 abgearbeitet. Danach wartet die Steuerung bis ein neuer
Datensatz selektiert oder das Programm verlassen wird.
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54.3

Eingabe der Hilfsfunktionen

Jedem Datensatz kann eine der Hilfsfunktionen 0 — 15 zugeordnet
werden. Die Ausgabe erfolgt bin&r codiert Giber die Relais 7, 8, 10 und
11.

Im Runmode sind diese Relais aktiv, solange der jeweilige Datensatz
abgearbeitet wird.

Da 4 Relais fur diese Funktion zur Verfugung stehen, ist es mdglich
bis zu 16 verschiedene Ausgangskombinationen zu bilden.

Einstellung Aktives Relais (R)
0 Kein Relais aktiv
1 R7

2 R8

3 R7 + R8

4 R10

5 R7+R10

6 R8+R10

7 R7+R8+R10

8 R11

9 R7+R11

10 R8+R11

11 R7+R8+R11

12 R10+R11

13 R7+R10+R11

14 R8+R10+R11

15 R7+R8+R10+R11

77 Geratebeschreibung PS511P11-Relais



hejm

automation

Zur Eingabe der Hilfsfunktionen ist wie folgt vorzugehen.

Beim Editieren des jeweiligen Datensatzes . betétigen.
Im Sollwertfenster erscheint “Tool“ und das Stlickzahlfenster blinkt.
Im Stlckzahlfenster die gewtinschte Hilfsfunktion O bis 15 eintragen.

(siehe Tabelle)

. wieder betétigen.

Die Hilfsfunktion ist dem aktuellen Datensatz zugeordnet.

Wird ein Programm abgearbeitet (Run Mode), kann wahlweise die
Stickzahl oder die dem Datensatz zugeordnete Hilfsfunktion
angezeigt werden.

Das Umschalten geschieht Giber die Taste .

Wird die Hilfsfunktion im Stlickzahlfenster angezeigt, wird zur
Unterscheidung ein kleines ,t° auf der héchsten Dekade des
Stlickzahlfensters eingeblendet.
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MaRfehlerkompensation

Die Malfehlerkompensation kann dazu benutzt werden,
Nichtlinearitaten der Mechanik auszugleichen.

Beachte: Die Mal3fehlerkompensation ist in dieser Softwareversion
nur flr positive Werte aktiv.

Hierzu wird eine Liste der vom Gerat angezeigten Malle an
verschiedenen Positionen aufgenommen und den tatsachlichen mit
einem Langenmessgerat ausgemessen Werten gegenibergestellt.

Um diese Liste in die Steuerung eintragen zu kénnen, muss die
Funktion Maf¥fehlerkompensation in der Parameterebene All aktiviert
werden.

P 35/ All =5 (MaRfehlerkompensation aktiv / Inch/mm Umschaltung
verriegelt)

AnschlieRend die Parameterebene wieder verlassen.
Danach wird der Editor fur die Mal3fehlereingabe freigeschaltet.

Nach Betatigung der F3-Taste erscheint der
Malffehlerkompensations-Editor (M erscheint im Programmfenster),
und das Istwertfenster blinkt.

Im Istwertfenster kann jetzt das erste der MalRe aus der Liste
eingetragen werden, die das Gerat beim Abfahren der einzelnen

Positionen angezeigt hat. Nach Driicken der Taste @ blinkt das
Sollwertfenster. Jetzt kann das zugehorige, reale Mal3 aus der Liste

hinterlegt werden. Durch erneutes Betéatigen der Taste @ wird das
erste Werte-Paar abgespeichert.

Danach werden alle weiteren MalRkompensationswerte, wie oben
beschrieben, eingegeben.

Das Stiickzahlfenster zeigt die Nummer des jeweils aktuellen Werte-
Paares an.

Die Liste der Maffehlerkompensationswerte muss mindestens 2
Werte-Paare enthalten.

Dieses sind die minimale Softwareendlage und die maximale
Softwareendlage, sowie die jeweils zugehotrigen gemessenen Werte.

Die Liste darf maximal 100 positive Werte-Paare enthalten.
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Mit den < >

durchgeblattert werden.

Tasten kann die Liste vorwarts und rlckwérts

- Der Editor wird durch Betatigen der . Taste wieder verlassen und
die MalBkompensationswerte im EEProm gespeichert. Solange das
Gerét speichert wird ,StorE® im Display angezeigt.

Es werden nur die Werte gespeichert, die mit @ bestatigt werden.

- Mit der . Taste kann das Ende der Liste an einer beliebigen
Stelle gesetzt werden. Das bedeutet, dass alle folgenden

Malikompensationswerte ausgeblendet werden.

Hierzu Uber . die MalRfehlerkompensationstabelle aufrufen, mit

den< >

blattern, und dann die Taste fUr ca. 2 Sekunden betétigten,
bis die Anzeige ,EndM" im Istwertfenster wieder erlischt.

Tasten auf das gewlinschte Werte-Paar

Die Tabelle tber . verlassen, P 35/ All =1(0) eingeben, um die
Tabelle zu verriegeln und uber P 41 [/ All = 1 die
Malf3fehlerkompensation fur den Betrieb aktivieren.
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7. Schnittstelle RS232 fur Steuerungen der
Serie 500

Um den Rahmen dieser Betriebsanleitung nicht zu sprengen, gibt es
hierzu eine separate Bedienungsanleitung, die nur auf Wunsch
zugesendet wird.
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